
Dynamic-
Encoder

LB 3400 RU 

ñ÷eòíûé ìeõaíèçì äëÿ
ñ÷eò÷èêîâ õîëîäíîé  

0âîäû äî 50 Ñ

Äèñïëeé è èíòeðôeéñ 

Ñ÷èòûâaeìaÿ èíôîðìaöèÿÿ 
Îòëè÷èòeëüíûe õaðaêòeðèñòèêè

Ñ÷eòíûé ìeõaíèçì ñ òðeìÿ äeñÿòè÷íûìè öèôeðáëaòaìè 

6–ìeñòíûé öèôðîâîé ïîêaçaòeëü ðañõîäa 

Ìeñòî ïîäêëþ÷eíèÿ îïòè÷eñêîãî äaò÷èêa

Ïîñëeäîâaòeëüíûé èíòeðôeéñ ñ êaáeëeì 5 ì

Ôaêòè÷eñêîe ïîêaçaíèe ñ÷eò÷èêa âîäû 

Ñeðèéíûé íîìeð ñ÷eò÷èêa âîäû 

Âûõîä èìïóëüña (ñ OD)

Âîäîíeïðîíèöaeìûé ñòeêëÿíî–ìeäíûé êîðïóñ (IP 68)

Ìeõaíè÷eñêèé ñ÷eò÷èê âîäû ñ 6–ñeãìeíòíûì 

öèôðîâûì ïîêaçaòeëeì è òðeìÿ äeñÿòè÷íûìè 

öèôeðáëaòaìè

Â ñ ò ð î e í í a ÿ  ý ë e ê ò ð î í è ê a  î á î ð ó ä î â a í a  

ïîñëeäîâaòeëüíûì èíòeðôeéñîì

Aáñîëþòíîe ñîîòâeòñòâèe ïîêaçaíèé ìeõaíè÷eñêîãî 

ñ÷eò÷èêa âîäû è äaííûõ äèñòaíöèîííîãî ñ÷èòûâaíèÿ

Íe òðeáóeòñÿ ïèòaíèe îò áaòaðeè èëè ñeòè 

ïîñòîÿííîãî òîêa

Äèñòaíöèîííîe ñ÷èòûâaíèe ïðîñðeäñòâîì 

ïaòeíòîâaííîãî îïòî–ýëeêòðîííîãî ñeíñîðíîãî 

ìeòîäa áeç âëèÿíèÿ ía èçìeíeíèe ÷óâñòâèòeëüíîñòè 

ñ÷eò÷èêa âîäû

Ï ð è  ï î ì î ù è  ñ î e ä è í è ò e ë ü í î ã î  ã í e ç ä a  

óñòaíaâëèâaeòñÿ ía ñ÷eò÷èêè âîäû COSMOS ñeðèè WS 

è WP

Ä a í í û e  â û õ î ä a  ì î ã ó ò  ï e ð e ä a â a ò ü ñ ÿ  ñ  

èñïîëüçîâaíèeì êaáeëüíîé èëè òeëeôîííîé ñâÿçè, 

ðaäèîñâÿçè èëè èíäóêòèâíîãî äaò÷èêa

Âîçìîæíîñòü óñòaíîâêè îïòè÷eñêîãî äaò÷èêa OPTO 

· Ñòðaíèöa 1 èç 2 



Ïðè ïîìîùè Dynamic-Encoder ñ÷eòíîãî ìeõaíèçìa âñe èçìeðÿeìûe äaííûe 

ñ÷èòûâaþòñÿ ïðîñòî, òî÷íî è ýôôeêòèâíî.  Ýòî ñòaíîâèòñÿ âîçìîæíûì ïðè ïîìîùè 

ïðÿìîãî îïòî–ýëeêòðîííîãî ñ÷èòûâaíèÿ ïîçèöèé ñ êaæäîãî êîëeña ñ÷eò÷èêa áeç 

âëèÿíèÿ ía ÷óâñòâèòeëüíîñòü ñ÷eò÷èêa âîäû. 

Ñ÷eòíûé ìeõaíèçì Dynamic- Encoder íe òðeáóeò âíeøíeãî èñòî÷íèêa òîêa èëè áaòaðeè. 

Ñ÷eò÷èê ïîëó÷aeò ïèòaíèe ÷eðeç èíäóêòèâíûé èíòeðôeéñ îò ðó÷íîãî ïóëüòa. 

Èñïîëüçóÿ ðó÷íîé ïóëüò ëeãêî ñ÷èòûâaeòñÿ ñeðèéíûé íîìeð è ïîêaçaíèÿ ñ÷eò÷èêa 

âîäû.

MiniBus èíòeðôeéñ

Ïðèìeð ñ÷èòûâaíèÿ ïîêaçaíèé èçìeðèòeëüíîãî êîëîäöa

Ñ÷eòíûé ìeõaíèçì ïðeäñòaâëÿeò âîçìîæíîñòü ñ÷èòûâaíèÿ ïîêaçaíèé ñ÷eò÷èêa âîäû ïðè eãî íaõîæäeíèè â íeäîñòóïíîì 

êîëîäöe, a òaêæe â ñëó÷ae eñëè ñ÷eò÷èê âîäû çaòîïëeí. Ýòî ìîæíî ïðîèçâeñòè, íaõîäÿñü ía ïîâeðõíîñòè, ïîñðeäñòâîì 

èíòeðôeéña, âûâeäeííîãî ía ëþê êîëîäöa.

M-BUS èíòeðôeéñ

WPVD 3=1/R DN 50

M-Bus

              M-Bus

öeíòðaëüíîe óñòðîéñòâî PC

+ Sensor - U+ +   TxD   - +   RxD   -

L N PE 24 VAC/DC 12345678+ -

FM-1D/K

select
+ -

FM-1D/K

WPD 

ìaêñ. 250 

Opto OD

Ïðeîáðaçîâaòeëü

Ïðèíòeð

ñ Encoder ñ÷eòíûì ìeõaíèçìîì

(M-BUS)

ãëaâíûé ñ÷eò÷èê âîäû è áaéïaññ

ñ Encoder ñ÷eòíûì ìeõaíèçìîì

2 æèëüíûé êaáeëü

Äëÿ ïeðeäa÷è è îáðaáîòêè ïîêaçaíèé ñ÷eò÷èêa âîäû ñóùeñòâóeò øèðîêèé äèaïaçîí äîïîëíèòeëüíûõ óñòðîéñòâ. Ïðîñüáa 

îáðaùaòüñÿ ça ïîäðîáíîé òeõíè÷eñêîé èíôîðìaöèeé.

Dynamic - Encoder
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LB 3400 RU · Ñòðaíèöa 2 èç 2 
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