
Dynamic-
Hybrid

ñ÷eòíûé ìeõaíèçì äëÿ
ñ÷eò÷èêîâ õîëîäíîé 

0âîäû äî 50 Ñ

LB 3200 RU 

Îòëè÷èòeëüíûe õaðaêòeðèñòèêè Äèñïëeé è èíòeðôeéñ 

Äaííûe âûõîäa 

Ñ÷eòíûé ìeõaíèçì ñ òðeìÿ äeñÿòè÷íûìè öèôeðáëaòaìè 

Ìeñòî ïîäêëþ÷eíèÿ îïòè÷eñêîãî äaò÷èêa (OD) 

Ïîñëeäîâaòeëüíûé èíòeðôeéñ ñ êaáeëeì 5 ì

Aêòóaëüíîe ïîêaçaíèe ñ÷eò÷èêa âîäû 

Ìãíîâeííûé ðañõîä 

Ìaêñèìaëüíûé ðañõîä

Ìèíèìaëüíûé ðañõîä

Îáúeì îáðaòíîãî ïîòîêa

Ïðîèçâîäñòâeííûé íîìeð ñ÷eò÷èêa âîäû

Ñïeöèôè÷eñêèe eæeäíeâíûe ïîêaçaíèÿ

Íîìeð ñèñòeìû

Ñòaòèñòè÷eñêèe äaííûe (ïîñëeäíèe 12 ìeñÿöeâ)

Âûõîä èìïóëüñîâ X

Âîäîíeïðîíèöaeìûé ñòeêëÿíî–ìeäíûé êîðïóñ 

(IP 68)

Ìeõaíè÷eñêèé ñ÷eò÷èê âîäû ñ 6–ìeñòíûì 

öèôðîâûì ïîêaçaòeëeì è òðeìÿ äeñÿòè÷íûìè 

öèôeðáëaòaìè 

Âîçìîæíîñòü óñòaíîâêè îïòè÷eñêîãî äaò÷èêa(OD)

Îñeâîé äaò÷èê îáeñïe÷èâaeò aáñîëþòíûe 

ñîîòâeñòâèe ïîêaçaíèé ìeõaíè÷eñêîãî ñ÷eò÷èêa 

âîäû äaííûõ äèñòaíöèîííîãî ñ÷èòûâaíèÿ

Î÷eíü äîëãèé ñðîê ñëóæáû áaòaðeè (áîëüøe 8 ëeò)

Äëÿ äèñòaíöèîííîãî ñ÷èòûâaíèÿ èñïîëüçóeòñÿ 

ïîñëeäîâaòeëüíûé  M-BUS èíòeðôeéñ

Ï ð è  ï î ì î ù è  ñ î e ä è í è ò e ë ü í î ã î  ã í e ç ä a  

óñòaíaâëèâaeòñÿ ía ñ÷eò÷èêè âîäû COSMOS ñeðèè WS 

è WPV

Ä a í í û e  â û õ î ä a  ì î ã ó ò  ï e ð e ä a â a ò ü ñ ÿ  ñ  

èñïîëüçîâaíèeì êaáeëüíîé èëè òeëeôîíîé ñâÿçè, 

ðaäèîñâÿçè èëè èíäóêòèâíîãî äaò÷èêa

· Ñòðaíèöa 1 èç 2 



Öeía èìïóëüña

DN 40...125 DN 150...300
30,001 ì

Ñ÷eòíûé ìeõaíèçì Dynamic-Hybrid ñî÷eòaeò â ñeáe 

ìeõaíè÷eñêèé ñ÷eò÷èê âîäû ñ ïîñëeäíèìè äîñòèæeíèÿìè 

â îáëañòè ýëeêòðîííîé ïeðeäa÷è äaííûõ. Ìeõaíè÷eñêîé 

ñ÷eò÷èê âîäû ðaáîòaeò íeçaâèñèìî îò ýëeêòðîíèêè.

Êðaéíe âûñîêaÿ òî÷íîñòü ñ÷èòûâaíèÿ ïîêaçaíèé 

ãaðaíòèðîâaía èñïîëüçîâaíèeì èíäóêòèâíîãî îñeâîãî 

äaò÷èêa. Ñîâìeñòèìîñòü ñ ñóùeñòâóþùèìè ñèñòeìaìè 

ïeðeäa÷è äaííûõ îáeñïe÷eía èñïîëüçîâaíèeì 

ñòaíäaðòíîãî îïòè÷eñêîãî èìïóëüñíîãî èíòeðôeéña.

Ýëeêòðîííûé èíòeðôeéñ ïîçâîëÿeò ïîëó÷èòü 

äîïîëíèòeëüíóþ ïîëeçíóþ èíôîðìaöèþ äëÿ ó÷eòa è 

óïðaâëeíèÿ.

Dynamic- Hybrid

È
çã

î
òî

â
è
òe

ë
ü
 ñ

î
õð

aí
ÿe

ò 
ça

 ñ
î
á
î
é
 ï

ð
aâ

î
 ò

e
õí

è
÷
e
ñê

è
õ 

è
çì

e
í
e
í
è
é
 0

4
/0

2

 OD 07–L (äëÿ Data-Logger)

30,01 ì
30,01 ì 30,01 ì

30,01 ì
30,1 ì

Îïèñaíèe Òeõíè÷eñêèe ïaðaìeòðû

Ìeõaíè÷eêñèé ñ÷eòíûé 

Èíòeðôeéñ

Ïeðeäaò÷èê èìïóëüñîâ

OD 01 / OD 03 / OD 07-L
Ïðeîáðaçîâaòeëü Ñèñòeìa ïeðeíîña

÷eðeç MiniBus

Data-Logger

ìeõaíèçì
X X X

X

Èíòeðôeéñ
MiniBus èëè M-Bus (IEC 870)

Ïðîòîêîë
ñòaíäaðòíî ñîãëañíî IEC 870; ñêîðîñòü ïeðeíîña 300 èëè 2400 Bd

Ïðèñîeäèíèòeëüíûé êaáeëü äëèía 5 ì

Ïeðeíîñ ÷eðeç MiniBus
èíäóêòèâíûé :

ñeðèéíûé îòñ÷eò:

Ïeðeíîñ ÷eðeç M-Bus 
ñòaáèëüíaÿ óñòaíîâêa 2 - æèëüíûì ïðîâîäîì
(ñòaíäaðòíûé òeëeôîííûé êaáeëü ñîãëañíî EN 1434-3)

Äèaïaçîí òeìïeðaòóð
Ñðeäa : 
Îêðóæaþùaÿ ñðeäa : 

Ñòeïeíü çaùèòû
IP 68 (ïîãðóæeíèe ía 1 íeäeëþ ía ãëóáèíe 1 ì )

ñ âíeøíèì èíòeðôeéñîì äaííûõ  MiniPad ÷eðeç

MiniReader èëè ÷eðeç ïîðòaòèâíûé òeðìèíaë è 

software  Dokom Mobil

÷eðeç òeëeôîííóþ ëèíèþ 

èëè ÷eðeç èíòeðôeéñ RS 232 

0 ...  50 °C
-20  ... 60 °C

 OD 01

 OD 03

Òèï

Ïðèìeð ïðèìeíeíèÿ

LB 3200 RU · Ñòðaíèöa 2 èç 2 

CDL Data Logger êaòaëîã ¹ LS 6100 RU

Ïðeîáðaçîâaòeëü FM1-D/K êaòaëîã ¹ LS 5100 RU

Ïeðeäaò÷èê èìïóëüña RD, OD êaòaëîã ¹ LS 8200 RU/LB 8300 RU

Ñèñòeìa ïeðeíîña ÷eðeç MiniBus êaòaëîã ¹ LS 3100 RU
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